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A.  MỞ ĐẦU 

 Tổng quan về cơ điện tử : 

     Mỗi ngành như cơ khí, điện tử, tin học đều có nền tảng khoa học vững chắc và tạo ra các sản phẩm 

đặc trưng riêng. Tuy nhiên, yêu cầu của thời đại đặt ra yêu cầu cao hơn về cách hoạt động của máy móc, 

yêu cầu máy móc cần phải gọn nhẹ hơn, linh động hơn, uyển chuyển hơn và thông minh hơn.  Các kỹ sư 

cơ khí không thể làm máy móc thông minh hơn, trong khi những kỹ sư tin học có thể tạo ra trí thông 

minh nhân tạo nhưng họ không biết về cơ khí, những kỹ sư điện tử có thể kết nối và điều khiển tín hiệu, 

nhưng họ không thể kết nối giữa trí thông minh nhân tạo để điều khiển thiết bị cơ khí. Chính yêu cầu này 

đã hình thành nên ngành Cơ điện tử để tạo ra sản phẩm mới đáp ứng các yêu cầu đặt ra trên cơ sở phối 

hợp nền tảng sẵn có của các ngành với nhau. Với khả năng am hiểu về cơ khí, điện tử, tin học, và các 

công nghệ hiện đại... người kỹ sư cơ điện tử đưa vào các sản phẩm cơ khí hệ thống điều khiển linh hoạt 

bằng điện tử, và thông qua hệ thống điện tử, kết nối với hệ thống xử lý thông tin - trí thông minh nhân 

tạo để tạo ra một sản phẩm hoàn chỉnh. 

 ơ điện tử (Mechatronics) là một lĩnh vực đa ngành của khoa học kỹ 

thuật, hình thành từ các ngành kỹ thuật kinh điển như Cơ khí, kỹ thuật Điện 

– Điện tử và Khoa học tính toán – tin học. 

 
Định nghĩa cơ điện tử đã bắt đầu được quan tâm kể từ khi định nghĩa ban đầu được đưa ra bởi công 

ty điện Yasakawa Electric. Trong các tài liệu thương mại, Yasakawa đã định nghĩa cơ điện tử như sau: 

Thuật ngữ “Mechatronics” được tạo thành bởi “ mecha” trong mechanics và “ tronics” trong từ 

electronics. Nói cách khác, các công nghệ và sản phẩm được phát triển sẽ ngày càng được kết hợp chặt 

chẽ và hữu cơ thành phần điện tử và cơ khí ở mức độ tích hợp rất cao không thể nói đâu là điểm bắt đầu 

và đâu là điểm kết thúc, không có một ranh giới rõ ràng. 
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Năm 1996, Harashina, Tomizuka và Fukada cũng đưa ra định nghĩa về cơ điện tử. Trong đó “cơ điện 

tử” được định nghĩa là sự kết hợp chặt chẽ của kỹ thuật cơ khí với điện tử và điều khiển máy tính thông 

minh trong thiết kế, chế tạo các sản phẩm và quy trình công nghiệp. 

Trong cùng năm, một định nghĩa khác được đưa ra bởi Auslander và Kempf: Cơ điện tử là sự áp 

dụng tổng hợp các quyết định tạo nên hoạt động của các hệ thống vật lý. 

Tiếp tục một định nghĩa khác xuất hiện năm 1997 của Shetty và Kolk: Cơ điện tử  là một phương 

pháp luận được dùng để  thiết kế tối ưu các sản phẩm cơ điện. 

Gần đây, W.Bolton đề xuất định nghĩa: Một hệ cơ điện tử không chỉ là một sự kết hợp giữa cơ khí và 

điện tử, và cũng không đơn thuần là một hệ thống điều khiển, nó là một sự tích hợp đầy đủ các hệ trên. 

Tất c  nhữn  địn  n  ĩa và p át b ểu nêu trên về cơ đ  n tử đều xác đán , giàu thông tin 

và ngày một đún  đắn  ơn về một h  thống cơ đ  n tử đ ển hình tuy nhiên b n thân chúng 

nếu đứng riêng lẻ lạ  k ôn  địn  n  ĩa đ ợc đầ  đủ thu t ngữ Cơ đ  n tử. 

S  p át tr ển và tín  nổ  trộ  của cơ đ  n tử tạo c o các s n p ẩm và    t ốn  t  c    n tốt 
 ơn, l n   oạt  ơn, t ôn  m n   ơn tron  c ức năn  và c  tron  k   năn  v n c u ển,   ao 
t ếp tru ền t ốn , n à  na  đã xuất    n.   à  na  cơ đ  n tử đ ợc ứn  dụn  rất n  ều 
tron  s n xuất côn  n    p cũn  n   tron  n  ều lĩn  v c k ác. Các s n p ẩm cơ đ  n tử 
đ ển  ìn  n   : Robot cs,    t ốn  s n xuất l n   oạt FMS có tíc   ợp CIM,h  t ốn  s n 
xuất l n   oạt dạn  module (MPS),má  côn  cụ C C ,    v  cơ đ  n tử… đã tạo n n một nền 
côn  n    p    n đạ . 

 

B.  CÁC BÀI TOÁN 

Câu1 :                             

            -         

                                            ) 

Câu2 :                   

+       :                                     

+      :     ê    ô   

    ơ đ  đi   khiển điện điện tử  

  ng     la  th i gian ,     la  t  ng gian  

 

http://www.123thuonghieu.com/product/detail.php?id=51
http://www.123thuonghieu.com/product/detail.php?id=51
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C. BÀI LÀM 

 Câu1:                            

            -         
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 Sơ đ  đi u khiển 

 

 

Câu2 :                   

Sơ đồ lắp (cụ thể hoá) 
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